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June 27-29, 2012 
 

Montréal, Canada 
 
 

 

 
 
 

Key Dates 
 

Initial submissions due: Sept. 25, 2011 
Workshop proposals due: Oct. 31, 2011 

Acceptance/rejection: Jan. 31 
Final submissions due: March 15 
Advance registration due: May 1 

 
 
 

 
For more information, please visit: http://a2c2.org/conferences/acc2012/index.php 
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Notification of Acceptance: Late May 

Final Camera Ready Paper Due: June 15 
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