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Optimal Secure Control With Linear Temporal Logic Constraints . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .L. Niu and A. Clark 2434
Random Directions Stochastic Approximation With Deterministic Perturbations . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . Prashanth L. A., S. Bhatnagar, N. Bhavsar, M. Fu, and S. I. Marcus 2450
Metric and Topological Entropy Bounds for Optimal Coding of Stochastic Dynamical Systems . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . C. Kawan and S. Yüksel 2466
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